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La pr^sente invention est relative h un syst^me de fiscation 
pour v^liplanchistes comprenant un cordage reliant I'arceau de manoeu- 
vre au torse du planchiBte. 

Lea syst^mes de fixation connus comportent souvent un har- 

. 5 nais port^ par le plancMste et un ou plusieurs cordages porteurs, fix^s 
de fa^on detachable au moyen de pitons ou de pinces h, l^arceau de ma- 
noeuvre ou au hamais. 

Bien que tous ces syt^mes neutrali sent, dans une plus ou 
moins grande mesure^ les efforts exerc^s sur les mains eties bras, 

10 ils ont plusieurs inconv^nients relatifs k la maniabilit^ et la s^curite : 

un ^tablissement facile et rapide de la liaison entre I'arceau de manoeu- 
vre et le hamais donne souvent lieu & des problbmes, tandis qu'une rup- 
ture liable et, sur tout rapide, de la liaison avant ou pendant une chute 
laisse souvent ^ d^sirer, de sorte qu'en cas de chute le planchistc peut 

15 . tomber dans la voile ou sur l^arceau de manoeuvre. £n outre, ces sys- 
t^mes ne permettent pas bien d'ajuster la distance entre I'arceau de 
manoeuvre et le planchiste, en particulier pendant le d^placement, ce 
qui est pr6judiciable k la liberty de mouvement* 

Pour un autre syst^me de fixation connu on utilise des gants 

^0 sp^ciaux pouvant Stre places autour de I'arceau de manoeuvre, munis 
d'une fermeture & friction et qui peuvent 8tre serr^s par les mains da 
planchiste mises dans les gants, ces gants ^tant reliSs au harnais au 
moyen d'un cordage porteur pass^ h. couli-fise autour du torse du plan- 
chiste. Bien que cette liaison entre l^arceau de manoeuvre et le harnais 

25 se realise rapidement et se d^fasse rapidement et silrement, elle pr^- 
• sente quelques inconv^nients relatifs k la maniabilit^ : les gants pr^- 
moulds, relatiLvement rigides r^duisent consid^rablement la libertig de 
mouvement des mains, tandis que les gants relics entre eux au moyen 
du cordage porteur limitent graodement la liberty de mouvement des 

30 bras et, en outre, il n'est pas bien possible de porter en mSme temps 
des gants prot^geant les mains contre le froid* Ce syst^me pr^sente 
egalement I'inconv&aient que I'ajustement de la distance entre I'arceau 
de noanoeuvre et le planchiste n'est pas bien possible pendant le d^pla- 
cement. 
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Li'invehtiozi a pour but de pourvoir ^ un syst^me de fixation 
pour v^liplanchistes ne pr^sentant pas les inconv^nients ci-dessus. 

Ce but est atteint grSce k un syst^me de fixation pour v^liplan* 
chiates conforxn^ment h I'invention, comprenant un harnais k porter par 
5 le idancliiste comportant un piton et un cordage porteur, une extr^mit^ 
du cordage, passant de fagon detachable par le piton, ^tant S.x6e k l*ar- 
ceau de manoeuvre ou attach^e directement de fa^on detachable au piton, 
le systbtne de fixation etant caract^ris^ en ce que I'autre extr^mite du 
cordage porteur passant k travers un organe en forme d'anneau fix^ k 

10 I'arceau de manoeuvre, estfix^e k une premiere partie d'un element 
de liaison coiilissant par rapport k I'arceau, une seconde partie de cet 
^€znent €tant Sx€e k un element de traction eiastique et^en ce qu'il est 
pr.^vu un dispositif de retenue dont Inaction est command^e par la main 
du planchiste, susceptible d'assurer le maintiLen ou la rupture' du cou- 

15 pla^e entre l*ei€ment de liaison et I'arceau de manoeuvre. 

Le syst^me de fixation selon I'invention pr^sente notamment 
I'avantage qu'avant le depart d4j^ une liaison entre I'arceau et le piton 
&x6 an harnais peut 8tre r^alis^e rapidement et simplement, et que, 
pendant le d^pliacement, la distance entre I'arceau et le planchiste peut 

20 8tre adapt^e contiLnttellement aux circonstances et ajust^e 2i la valeur 

d^airte sans que les mains Iftchent I'arceau de manoeuvre. La fixation 
eelon l*invention pr^sente en outre le grand avantage qu'une rupture 
rapide et fiable de la connexion entre I'arceau et le piton i>eut Stre obte- 
nue sans aucune action de la part du planchiste visant sp^cialement-te 

25 ruptnre de cette connexion, et ce, au moyen d'lm m^canisme de d^sac- 
couplement agenc^ entre I'arceau et le harnais, ce m^canisme rompant 
automatiquement la connexion entre le cordage porteur et le piton fix^ 
au harnais apr^s qu'une distance pr^determinee entre I'arceau et le 
harnais ait ^t^ atteintie, par exemple suite k une chute amorc^e par le 

30 planchiste. n est Evident qu'en utilisant le syst^me de fixation selon 

I'invention le planchiste n'est pratiquement pas restreint dans ses mou- 
vements, ce qui repr^sente un autre avantage. 
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L^invention sera d^crite ci-apr^s plus en d€tail en se r€f€rant 
aux figures annexSes. 

La Fig. 1 repr^sente sch^matzquement un v^liplanchiste ^quip£ d*un 

syst^me de fixation correspondant ^ un mode de realisation 

de l^inventLon. • - - 

La Fig. 2 est une vue ach^xnatique du dessus d'un planchiste ^quip^ 

du cordage porteur reli^ au harnais, dans la position 

initiale juste avant le depart. 
La Fig* 3 repr^sente schema tiquexnent un mode de realisation d^un 

element de liaison. 
LOL Fig. 4 repr^sente schematiquement un premier mode de realisa- 
tion d'un dispositif de retenue. 
La Fig. 5 repr^sente schematiquement un second mode de realisation 

d'lin dispositif de retenue. 
La Fig. 6 represente schematlquement un premier mode de realisation 

d^un dispositif de deverrouillage. 
La Fig. 7 represente schematiquement un second mode de realisation 

d'lm dispositif de deverrouillage. 
La Fig^d represente schematiquement une vue du dessus de l*anneau 

de traction du dispositif de la Fig. 7. 
En se referant ii la Hgure 1 la structure d^une forme de reali- 
sation du sys^me de d^xation selon IHnvention sera decrite plus en de* 
tail ci-dessouB. 

La fixation de la figure 1 comprend un haxnais 1 auquel est 
reliee , au moyen de bandes, une plaque de fixation 2 comportant un 
element en saillie 3 en forme de crochet. Le cordage porteur 4 est 
reuni de fagon coulissante au dispositif de deverrouillage 5, L'extremite 
du cordage porteur 4 se trouvant sur la figure II gauche, est fixee ^ I'ai- 
de d'un collier de serrage 6 ^ I'arceau de manoeuvre 7. L^extrexxiite 
drbite passe ^ travers un anneau de guidage 8, realise sous forme de 
poulie et fixe k Taide d'un collier de serrage 15 ii I'arceau 7, et est reliee 
k Pextremite de I'eiement de liaison 9 se trouvant sur la figure k gau« 
che, et dont la partie droite est fixee it I'eiement de traction 10, ce 
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dernier ^tant reli.€ ^ I'arceau 7 a I'aide d'un collier de serrage 16. Le 
dispositif de retenue 11 repr^sent^ sur la figure 1 comprend deux anneaux 
de serrage 12, ehtre lesquels s'^tend une gaine de serrage 13 de forme 
approxiznativement cylindriqae et flexible dans le sens radial. L'ensexn- 
5 ble est mont€ autour de I*arceau. L,^6l6ment de liaison 9 passe par des 
oavertares de goidage 14 axn^nag^es dans les deux anneaux de serrage 12 
et B*6tend entre la gaine de serrage 13 et I'arceau 7. A une extr€xnit£ le 
cordon de s^curit^ 19 est reli^ ^ I'aide d*an collier de serrage 20 2l I'ar- 
ceau 7 tandls que son autre extr^znit€ est relive au dispositif de d€ver- 

10 rcyoillage 5, , 

Lre mode de fonctioxmement du systbme de fixation sera expliqu^ 
plus en detail k l*aide des figures 2 et 1. 

La figure 2 montre le planchiste dans sa position initiale. Cette 
position est celle dans laquelle le planchiste a manoeuvre la plancbe 23 

15 environ perpendiculairement it la position- du vent» en tenant I'arceau 7 
reli^ au noSt 24 et k la voile 25* par-la main plac^e du c8t^ du mUt de 
telle &^on que la voile se dresse comme un drapeau dans le vent. La 
n^che P indique le sens du vent • Lie planchiste amorce son depart en 
prenant par la main 21 plac^e du cOt£ de la voile I'arceau 7 quelque i>art 

20 dans la region B et en le tirant ^ lui, le point d'application de la main 22 
^ I'arceau 7 servant plus ou moins de point de pivotement • La voile 25 
commence alors k fonctionner. comme une aile et le vent exerce une force 
de propulsion sur la planche 23. La fl^che V indique la direction du d^- 
placement. La fixation selon l*invention permet d'attacher d^jct dans la 

25 position initiale le cordage porteur 4 ayant un comportement Slastique 
de fagon rapide et simple au pi ton 3 fix^ au harnais. Le planchiste peut 
donner ensuite touteson attention au depart et atteindre la position de d^- 
. placement. Une fois cette position atteinte, le planchiste peut d^termi* 
ner, en fonction de la force du vent et/ou de la direction k prendre^ 

30 quelle doit 8tre la distance optimale entre lui-m8me et I^rceau de ma- 
noeuvre 7» sans qu'il soit oblig^ de IScher ce dernier. Pendant la re- 
cherche de la distance correcte entre I'arceau 7 et le jslanchiste, le 
dispositif de retenue 11 doit Stre maintenu en position cotilissante. 
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L^ajustement du dispositif de retenue 11 dans la position coulissante 
s'effectue simplement en relevant l^g^rement le poignet de sorte que la 
pauxne de la main exerce moins de pression ou pas de pression du tout 
sur I'^l^ment de liaison 9 par I'interm^diaire de la gaine de serrage 13. 
5 lies doigts continuent k retenir l^arceau 7. Le planchiste diminue la dis- 
tance en se tirant vers I'arceau 7 et il aggrandit cette distance en per- 
mettant It l*arceau 7 de s 'Eloigner de lui. Pendant la recherche de la 
distance correcte I'^I^ment de traction ^lastique 10 maintient une cer- 
taine tension dans le cordage porteur 4 permettant k celui-ci de suivre 

10 les mouvements du planchiste. La possibility de I'ajustement de la dis- 
tance est fort importante puisque pendant un d^placement au largue une 
plus grande distance entre le planchiste et I'arceau 7 est exig^e que, 
par exemple. pendant un d^placement pr^s du vent. Comme les condi- 
tions peuvent varier d'un moment ^ l'autre,un ajustement rapide est par- 

15 ticuli^rement desirable. Apr^s avoir determine la distance optimale, 
le planchiste pent fixer ^ I'aide du dispositif de retenue 11 I'^lement 
de liaison 9, auquel est attach^ le cordage porteur 4, par rapport k 
I'arceau 7. Ensuite le planchiste peut transferer au syst^me de fixation 
la majeure partic des forces exerc^es sur les mains et les bras. 

20 La figure 1 repr^sente le planchiste retenu k I'arceau de ma- 

noeuvre 7 grftce au syst^me de fixation. II est suppose que cette situation 
se pr^sente juste avant I'amorce d'une chute. Xmm^diatement avant la 
chute, on pendant la chute, le planchiste va 8ter les mains de I'arceau 7, 
de Borte que le dispositif de retenue 11 est immSdiatement inactive. £n- 

25 suite contre une faible reaction ^astique de I'el^ment de traction 10, la 
distance entre I'arceau 7 et le planchiste s'aggrandit k peu pr^s librement 
pendant un certain temps. Cela pe'rmet, au moment oil la distance pr^d^- 
termin^e entre I'arceau 7 et le planchiste est attente, d'activer un m€ca- 
nisme de d^saccouplement agenc^ entre I'arceau 7 et le piton 3, compre- 

30 nant le dispositif de d^verrouillage 5 et le cordon de s^curit^ 19, ayant 
pour consequence que la liaison entre le piton 3 et le cordage -porteur 4 
est automatiquement rompu et que le cordage porteur 4 retourne vers 
I'arceau 7 et que le planchiste peut ainsi tomber librement. 
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n est Evident que, tant que le planchiste veille S. ne pas d^pas- 
ser ia distance pr^d^termin^e entre lui-xn8me et l"arceau 7, le cordon 
de B^curit^ 19 n'est pas soumis a une force de traction et pend de £a9on 
d^tendue entre l^rceau 7 et le piton 3. Compte tenu du fait que, comme 
5 d€crit ci-de86U8» pendant une chute Le cordage porteur 4 est sensible- 
ment lib^r^ de toute force de traction pendant un certain temps, I'effort 
n^cessaire pendant ce temps pour interrompre la liaison entre le corda- 
ge porteur 4 et I'arceau 7 est relativement faible, cc qui augmente la 
fiabilit^ da d^saccouplement. La possibility d'un desaccouplemcnt auto- 
10 matique est fort importante puisque, pendant le d^placement les condi- 
tions peuvent varier trop rapidement pour permettre au planchiste de 
r^Agir ^ temps pour ex^cuter une action visant ^ l*interruption de la 
iiaison« 

Le mode de r^Usation repr^sent^ sur la figure 3, d*un 616- 
15 ment de liaison 11, comprend une bande 26 munie aux deux extr^mit^s 
d'anneaux de fixation 27 et 28 pour attacher respectivement le cordage 
porteur 4 et I'a^ment €lastique 10. Les surfaces inf^rieures et sup^- 
rieures de la bande 26 sont pourvues d'une couche anti-d^rapante 29 de 
diznensions et d'une matifere appropri^e. 
20 Un premier mode de realisation du dispositif de retenue, re- 

priaent^ sur la figure 4, comprend deux anneavix de serrage 12 coulis- 
sant aatooT de I'arceau de manoeuvre 7 et fix^s par des boulons 30, les 
anneaox confitituant les pieces terminales d'une gaine de serrage 13 
61astique dans le sens radial. L' Elasticity est d'abord d^termin^e par 
25 une forme appropri^e et ensuite par la nature du mat^riau. Une forme 
sa,tLsfaisante est obtenue grftce aux fentes 31 et 32. La fente 31 reUe 
les fentes 32 entre eUes et s'^tend dans le sens axial. Les fentes 32 
s^etendent dans la direction tangentieUe le long d'une partie de la cir- 
conf^rence de la gaine de serrage 13. Les fentes 31 et 32 sont reprE- 
sent^es partiellement.par une ligne pointill^e. Les anneaux de serrage 
12 sont pourvus d*^videments 14 servant d'ouvertures de guidage pour 
UAiment de liaison 9. La surface int^rieure de la gaine de serrage 13 
est munie d»une couche ayant de bonnes propriety s anti-d^rapantes par 
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rapport k la surface de I'^l^ment de liaison 9 et la surface ext^rieure 
de la gaine de serrage 1 3 comporte une couche 34 ayant ^galement de 
bonnes propri^t^s anti-d^rapantes par rapport ^ la paume de la main du 
planchiate. 

5 Un second mode de realisation du dispositif de retenne est 

repr^seatg sur la figure 5. Dans ce cas, le dispositif de retenue 11 et 
I'^l^ment de liaison 9 de la figure pr^c^dente sont combines en une 
seule pi^ce. Celle-ci comprend une bande 35 qui estmodel^e au prgala- 
ble de telle fa^on qu'il s'^tablisse une grande surface de contact avec 
10 I'arceau 7, En outre, la surface int^rieure et la surface ext^rieure de 
la bande 35 sont munies d'une couche anti-d^rapante 36. Afin de pouvoir 
absorber les efforts de traction la bande 35 est solide et rigide dans le 
sens axial. Dans le sens radial la bande 35 est l€g^rement flexible. En 
serrant la bande 35 par la main contre l^arceau 7, on pent d^velopper 
15 une grande resistance k un glissement axial avec seulement un faible 
effort. A ses extr^mites la bande 35 est munie d'anneaux de fixation 27 
et 28 pour attacher respectiLvement le cordage porteur 4 et 1' element de 
traction eiastique 10. 

La figure 6 repr^sente un premier mode de realisation du 
20 dispositif de deverrouillage. Ce dispositif pr€sente la forme d'une pince 
et comprend deux pieces identiques 38 articul^es I'une sur I'autre syme- 
triquement dans un plan au moyen d'un axe 37, ces pieces formant en 
position fermee ime ouverture 39 dans laquelle vient s'accrocber le pi- 
ton 3 fixe au harnais 1. Au moyen de Tanneau 40 et du cordon d^action- 
25 nement 41 fixe au point de fixation 42, le cordage porteur 4 est relie au 
dispositif de deverrouillage. Dans la situation representee, le cordage 
porteur 4 supporte une partie du poids du corps du planchiste. Les for- 
ces de traction se produisant dans le cordage porteur 4 sont indiquees 
par les filches T. Une force de reaction (K) produit par le piton 3 eta- 
30 but l^equilibre et sa grandeur est egale 5i la resultante des forces T. 
Dans cette situation les points de fixation 42 se rapprochent en conser- 
vant l^ouverture 39. 
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LiC ressort k traction 43, ^galement reii^ auscpointsde fixation 
42, assure qif en I'absence de charge la pince adopte de preference la 
position ferm^e, ce qui facilite I'accrochage, Le cordon de s^curit^ 19 
est £lx€ au xnoyen du cordon d'actionnement 44 aux points de fixation 45. 
5 Quand I'arceau 7 est lJ3ich6 par les mains, le cordage porteur 4 ne subit 
pratiqaement plus de force de traction, comme d^crit ci-dessus, A une 
distance pred^termin^e entre I'arceau 7 et le crochet 3 le cordon de s^- 
curit^ 19 snbit une tension de traction. Cette tension ouvre la pince for- 
m^e par les pieces 38 centre la faible force de traction du ressort 43 et 

10 la force r^sidueUe dans le cordage porteur 4, de sorte que le dispositif 
de d^verrouillage 5 se degage du crochet 3. Etant donn€ que l^ouverture 
39 pent toumer librement autour du plton 3, le d^verrouillage est assur^ 
ind^pendaxnment de la position du planchiste par rapport 3l l^arceau de 
manoeuvre. Ce type de dispositif de d^verrouillage doit 8trc pr^vu i 

15 tribord amuxesainsi qu*^ babord amures. 

Selon le mode de realisation du dispositif de d€verrouillage 
repr^Bente sur la figure T^quelques parties de ce m^caniszne sont relives 
2t la plaque de fixation 2 et au piton 3, La figure 7 montrc qu'un crochet 
3 est articuie au moyen d'un axe 46 sur l^ft^ment de liaison 47 en forme 

20 de U, qui est Gx6 2t son tour sur la tige 48. I.es extr^mit^s de la tigc 48 
aont log^es de fagon rotative dans les ^l^ments en saillie 49 solidaires 
de la plaque de fixation 2. La glchette de verrouillage 50 est articul^e 
sur I'^a^ment 47 an moyen de I'axe 51. L'extr^mit^ du crochet 3 se 
troavant k I'int^rieur de l^^l^ment 47 en U comporte un ^videment 52 

25 en forme de Dans la position verrouiU^e cet ^videment 52 en L s'ap- 
puie sur la gScliette de verrouillage 50. L»e ressort ^ compression 53 
assure la position pr^^rentielle representee sur la figure, L^anneau de 
forme allong^e 54 represent^ sur la figure et dont la figure 8 montre une 
vue du dessus, comporte dans ses brancbes lat^rales deux ^videments 

30 55 en forme de fentes laissant passer le cordage porteur 4. II est en 

outre pr^vu un trou 56 pour fixer le cordon de s^curit^ 19. L'axmeau 54 
s'accroclie ^ la g&chette de verrouillage 50. Lorsqu^une distance pr^d^- 
termin^e entre I'arceau 7 et le crochet 3 est atteinte, le cordon de 
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s6curit€ 9 est souixiis k une force de traction. Cette force provoque un 
d^placement de Tanneau 54 dans le eens de la traction, que n'empSche 
pas le cordage porteur 4, grSce Si la presence des fentes 55. Ce d€pla- 
cement fait pivoter la gSchette de verrouillage 50 autour de I'axe 51 et 
le crochet 3 peut alors pivoter k son tour dans le sens du d^placement 
de I'anneau 54. Ce dernier et le cordage porteur 4 sont alors lib^r^s 
du crochet 3 de sortie que la liaison est rompue. Puisque l*el^ment de 
liaison en U 47 peut tourner autour de l»axe 48, le d^verrouillage est 
assure ind^pendamment de la position du planchiste par rapport ^ I'ar- 
ceau. 

n est evident que le cordon de s^curit^ 19 auquel est fix^ 
I'anneau 54 pourra 8tre utilise ^galement ind€pendaminent du cordage 
porteur 4. Dans ce cas cependant la faciHt^ de maniement est moindre 
parce que I'accrochage du cordage porteur 4 et de I'anneau 54 au cro- 
chet 3 exige deux manipulations au lieu d^une. 

L.'expression "cordage porteur" employee dans les pr^sentes 
description et revendi cations d€signe tout cordage, cfible (notaxiinient 
en acier), bande ou autre materiel de liaison susceptible de r^slster k 
one force de traction. 
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REVENDICATIONS 

1. Syst^me de fixation pour v^liplanchistes comprenant un 
barnais (1) k porter par le planchiste, comportant un piton (3) et un 
cordage porteur (4), nne extr^mit^ de ce cordage passant de fagon deta- 
chable par le piton (3). ^tant fix^e k I'arceau de manoeuvre (7) ou di- 
5 recteme&t accrocb^e de fagon detachable au piton (3), caract^ris^ en 
ce qite 1 'autre extr^mit^ du cordage porteur (4), traversant un organe 
en forme d'anneau (8) fix^ k I'arceau (7), est relive It une premiere par- 
tie d*im fl^ment de liaison (9) coulissant par rapport h, l^arceau (7), 
^nttme seconde partie est fix€e k un €l^ment de traction ^lastique (10) 
10 fixi k I'arceau (7) et»en.ce qu*il est pr^vu un dispositif de retenue (11) 
dontl'actidn est coxmnand^e par la main (21) du planchiste, susceptible 
d'assarer le xoaintien on la rupture du couplage entre l*^€ment de liai- 
son (9) et I'arceau de manoeuvre (7), 

2» Sysi^me de fixation pour v^liplanchistes suivant la revendica- 

19 tibn T7'^caract^rise en ce qu'un m^canisme (5) est pr^vu entre l^arceau 
de maaoeuvre (7) et le barxuds (1) permettant de rompre automatiquement 
la liaison entre le cordage porteur (4)et le piton (3) fix^ au harnais (1) 
lorsqa'une distance pr^d^ternulnee entre I'arceau (7) et le harnais (1) 
estatteinte* 

20 3. Sys^me de fiLxation pour v^liplanchistes suivant la revendica- 
tion 1. caractSris^ en ce que le dispositif de retenue (11) et I'^l^ment de 
liaison (9) constituent une nni t6 comprenant une bande (26) alIong€e 
conlissaat dans le sens de la longueur de I'arceau (7), une extremity (27) 
de cette bande ^tant relive au cordage porteur (4) et, I'autre extr€mit^ 

25 (28) 6tant reUSe ^ I'^^ment de traction ^lastique (10). 

4* Sysl^me de fixation pour v^liplanchistes suivant la revendica- 
tion 3, caract^ris^. en ce que la combinaison du dispositif de retenue (11) 
et de V&iSjnicnt de liaison (9) comporte des surfaces (29) ayant de bonnes 
propri^t^s anti-d^rapantes par rapport k la paume de la main (21) du 

30 planchiste et .par rapport k la surface de I'arceau de manoeuvre (7). 
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5. Syst^me de fixation pour v^Iiplanchistes selon la revendi- 
cation 1, caract^ris^ en ce que I^^lexnent de traction ^lastique (10) 
consiste en une xnati^re ^lastique comme le caoutchouc. 

6. M^canisxne de d^saccouplement pour le syst^me de fixation 
5 selon la revendication 2, caract^ris^ en ce qu*une extr^inlt^ d'un cordon 

de B^curit^ (19) est relide^ I'arceau de manoeuvre (7) et I'autre extr^mit^ 
k une premiere partie d'un dispositif de d^verrouillage (5) actionn^ par 
le cordon de s€curitg (19), une seconde partie de ce dispositif igtant relive 
de iagon d^tadiable au pi ton (3) £ix^ au harnais (1) et une troisi^me partie 

10 de ce dispositif coulissant le long du cordage porteur (4). 

7« Disi>ositif de d€verrotiillage pour un m^caniszne de d^sac- 
couplement selon la revendication 6, caract^ria^ en ce que le dispositif 
pr^sente la forxne d'une pince comprenant deux pieces identiques (38) 
articul^es Inline sur 1 'autre sym^triqueznent dans un plan, dont une paire 

15 d'extr€mit^8 forme en position ferm^e une ouverture (39) et dont une 
autre paire d'extr^mit^s comporte des moyens de fixation (45) pour le 
cordon de s^curit^ (19) fix€ k l*arceau (7) et dont une troisifeme paire 
d^extr^mit^s comporte des moyens de fixation (42) pour le cordage por- 
teur (4). 

20 8. Dispositif de d^verrouillage pour un m^canisme de d^sac- 

couplement selon la revendication 6, caract^ris€ en ce qu'un crochet (3) 
articul^ sur le harnais (1) est maintenu en position ferm^e h. l^aide d^une 
gdchette de verrouillage (50), cette dernifere pouvant Stre actionn^e au 
moyen d'un anneau (54) fix^ St l*extrgmit^ du cordon de s^curit^ (19) et 

25 accroch^ de fafon detachable k la gSchette de verrouillage <50),de ma- 
ai^re k d^verrouiller le crochet (3), 
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